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Deniz platformlarinda
goruntu ve sensor isleme

TERSANELER / DENiZ ELEKTRONiIGi ENTEGRATORLERI

Guverte, makine bdlgesi ve cevre kameralarinin
verisini gemi icinde isleyin. Kiy1 baglantisindan
bagimsiz olay Ozeti Uretin.

Referans platform gérseli
iHTIYAC

Gemide farkl kamera ve veri kaynaklari ayri sistemlerde kalabilir. Stirekli kiy1 aktarimi bant genisligi
tlketir. Tuzlu ortam, nem ve platform hareketi ise standart bir bilgisayarin kullanim sinirlarini zorlar.

SAHADA NASIL CALISIR?

F-Al, secilmis kamera akislarini ve uygun ag gecitlerinden gelen platform verilerini isler. Uygulama, taniml
bolgelerde hareket, goris kaybi veya ekipman gostergesi degisimini isaretler. Nébetci operatdr uyariyi
teyit eder, olay kaydi gemi agi lGzerinden paylasilir.

Girdi Guverte / ekipman kameralari ve uygun ag gegidinden sensor verisi
Yerel islem Boélge bazl analiz, olay siniflandirma ve yerel arsiv
Cikti Gemi ici operatér ekrani ve kiylya secilmis olay kaydi

BEKLENEN iS FAYDASI

Gemideki operatérin gorintu tarama yukunu azaltmak ve kiyiya ham akis yerine onceliklendirilmis kayit
gondermek. Mevcut kopruusti ve makine izleme sistemlerine entegrasyon proje bazinda yapilir.

Uygulama 6nerisi / Olciilmiis misteri sonucu degildir
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Konfigurasyon ve pilot plani

ONERILEN BASLANGIC

Korumali ekipman bdlmesinde F-Al Air veya 6zel 2U tasarim degerlendirilir. Aktif RTX A1000 ve 38999
baglanti plani 6zel 6neriye aittir. Gemiye ait veri yolu ve konnektdr gereksinimleri ayrica uyarlanir.

Muhafaza Tuz sisi, yogusma, galvanik korozyon ve istenen IP sinifi icin kasa / konnektér tasarimi
dogrulanir.

Besleme / EMC Geminin gergek gug profili, izolasyon, topraklama ve EMC kabul sartlar uygulanir.

Veri / yerlesim Kamera senkronizasyonu, ag ayrimi ve bakim erisimi gemi yerlesimiyle birlikte
tasarlanir.

PiLOTTA OLCULECEK SONUCLAR

Olay tespit kalitesi Farkli 1sik, dalga ve gorus kosullarinda yanlis alarm orani
islem siirekliligi Isi yUku ve platform hareketinde uygulama calisma suresi
Aktarim yuku Secilen kayit politikasinda kiylya gonderilen veri hacmi

Hedef esikler pilot 6ncesinde musteriyle belirlenir. Yukaridaki 6lcltler basar taahhldu degildir.

Pilot kapsami: Once korumali bir bélmede ve sinirli kamera grubuyla calisin. Gemideki mevcut kayit sistemiyle
olaylari eslestirin. Tuz sisi ve EMC kabullnd performans testinden ayr yuratin.

Hedef musteri: Tersane elektronik tasarim ekibi, deniz sistemi entegratért ve filo teknik operasyonu.

ilk gériisme: Sistem hangi bélmeye yerlesecek? Besleme standardi ve IP beklentisi nedir? Gemi agina hangi
protokolle baglanacak?

Pazar referansi: MilDef deniz platformlarini ayri bir uygulama alani olarak konumlandirir. Bu drnek, F-Al icin gemi ici yerel islem
fikrine uyarlanmistir.

MilDef: kara, hava ve deniz uygulama alanlari

One Stop Systems: savunmada ug bilisim

Teknik temel: MiTAC MX2-10ADP-D foyl ve 2U Onerisi (16.04.2026), s.2-4. Rakip ornekleri Falcon22 igin test sonucu veya ortaklik beyani
degildir.
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