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FALCONZ22

Kara araclarinda
durumsal farkindalik

ARAG URETICILERIi / SISTEM ENTEGRATORLERI

Arac cevresindeki goruntu ve platform verilerini
yerinde isleyin. Operatorun farkl ekranlar arasinda
aradigi bilgiyi ortak bir gériinimde toplayin.

Referans platform gérseli
iHTIYAC

Birden fazla kamera ve seri arayldzden gelen veriler, dar bantli baglanti Gzerinden merkeze tasindiginda
gecikme ve izleme yUkl olusur. Arag Uzerindeki islem, baglanti kesildiginde de temel izleme akisini
surdurebilmelidir.

SAHADA NASIL CALISIR?

Arac hareket halindeyken 6n, yan ve arka kameralardan gelen goérintiler zaman bilgisiyle eslestirilir.
Uygulama, tanimli géras bélgelerindeki nesne ve engel olaylarini isaretler. Operator goruntlyU teyit eder
ve ilgili kayitlar yerel depolamada saklar.

Girdi Arac kameralari, zaman bilgisi ve platform telemetrisi
Yerel islem Goruntu analizi, zaman esleme ve olay kaydi
Cikti Operator ekrani, olay Ozeti ve secgilmis video kesiti

BEKLENEN iS FAYDASI

Operatére daha dizenli bir cevre gorinimu sunmak ve merkeze gonderilen ham goérinti yukinu
azaltmak. is degeri, mevcut izleme akisiyla yapilacak pilot karsilastirmasinda élcilir.

Uygulama 6nerisi / Olciilmiis misteri sonucu degildir
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Konfigurasyon ve pilot plani

ONERILEN BASLANGIC

Ozel 2U F-Al énerisi baslangic adayidir: i3-12100TE, aktif fanli RTX A1000, 64 GB DDR5 ve 3 6n erisimli
disk tepsisi. 38999 saha baglantilari 6neride yer alir. Uygulama yazilimi ve ekranlar ayrica entegre edilir.

38999 /1/0 VGA, seri, ses, USB ve 4 x 2.5GbE plani. Arag tesisatina gore pin ve kablo eslemesi
gerekir.
Glug / ortam 28 V ara¢ beslemesi igin gecici gerilimler, GPU’lu titresim ve kapali bélmede isi

tahliyesi test edilir.

Ag / guivenlik Kamera zaman esleme, erisim yetkileri ve veri saklama slresi proje kapsaminda
belirlenir.

PiLOTTA OLCULECEK SONUCLAR

Uctan uca gecikme Kameradan operatér ekranina kadar gecgen slre
Gorunti surekliligi Hareket, yeniden baslatma ve ag kesintisinde kayip kare orani
Olay kalitesi Saha kosullarina gore yanlis alarm ve kacirilan olay sayisi

Hedef esikler pilot 6ncesinde musteriyle belirlenir. Yukaridaki 6lcUtler basar taahhldi degildir.

Pilot kapsami: Bir arac ve sinirli goris alaniyla baslayin. Glindlz/gece kayitlari, baglanti kesintisi ve glcg
cevrimlerini iceren ayni test setini mevcut sistemle karsilastirin.

Hedef musteri: Platform elektronik sorumlusu, arac sistem mimari ve program satin alma ekibi.

ilk gériisme: Kamera arayiizleri ve ¢ozinirliikleri neler? Mevcut 38999 pin plani var mi? Aractaki isi tahliye ve gii¢
bltcesi nedir?

Pazar referansi: MilDef arac elektronigi; OSS ise yerel sensor isleme uygulamalarini 6rnekler. Falcon22 senaryosu bu ihtiyaca

yonelik bir entegrasyon onerisidir.

MilDef: kara platformlari ve 6zel entegrasyon

One Stop Systems: savunmada ug bilisim

Teknik temel: MiTAC MX2-10ADP-D foyl ve 2U oOnerisi (16.04.2026), s.2-4. Rakip ornekleri Falcon22 igin test sonucu veya ortaklik beyani
degildir.
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